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Capitolo 111 — Calcolo Post Processing

Introduzione

In questo capitolo verra illustrato il calcolo Post Processing con un file (PP-10.fce) di esempio,
creato con il programma Mercurio/Pegaso. Tuttavia si precisa che il calcolo puo essere effettuato
anche con altre modalita di acquisizione dati, ad esempio si possono utilizzare dati memorizzati
direttamente all’interno dei ricevitori Topcon in formato tps, o utilizzare file rinex, rinex-Hatanaka
e compressi raccolti da altri ricevitori.

| dati dell’esempio sono stati raccolti da Mercurio/Pegaso in modalita “Punti anche in Post
Processing”. Quando viene scelta questa modalita, Mercurio/Pegaso crea una cartella con lo stesso
nome del file .FCE e memorizza al suo interno un file in formato TPS per ogni punto misurato
anche in RTK (vedi Appendice).

B Metdana - (9-107W3PRGeo, ) ==mm |l comando per effettuare questo calcolo si trova
£ File Modifica V\sml\zza.hsemu‘ﬂahmazlom Uscite Opazioni_Finestra 7 -&x

T Cpe— nel menu “Elaborazione” della vista Libretto

Gps.

Paragrafo | — Passo 1: Selezione dei punti Rover

Avendo aperto un lavoro creato con Mercurio/Pegaso in modalita “Punti anche in Post Processing”
il programma utilizza i file contenuti nella cartella che ha lo stesso nome del file .fce (PP-10) per
individuare i punti Rover.

e gz Nella tabella viene riportata una riga per
ogni punto immesso.
R e I dati riportati nei riquadri “Dettagli” e
“Antenna utilizzata si riferiranno alla
riga selezionata nella tabella.
Le colonne della tabella sono:
—— — e Util. (per escludere ma non
e cania_| eliminare completamente il punto
dal calcolo si deve togliere la

AR CF su Pthlis (mm)

e spunta dalla colonna);
I | N o 2 s | poeis | ° Nome;
e Stato (se il simbolo €& di colore verde il file & effettivamente presente nel computer al
percorso indicato, se il simbolo ¢ di colore rosso il file non é piu presente sul computer; puo
succedere in caso di una ripetizione dell’claborazione);

s

GTETE RS
BB R B &S

100 e Statico  05-08-2010 12:32:59 05-08-2010 123259 TPSPG_A1
101 ®  Statico  05-08-2010 123656 05-08-2010 12:3656  TPSPG_AT
102 @ Statico  05-08-2010 1246:11 05-08-2010 124611 TPSPG_A1
103 ® Statico  05-08-2010 12:52:31 05-08-2010 125231 TPSPG_A1
104 L Statico  05-08-2010 12:59:45 05-08-2010 125345 TPSPG_A1
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Inizio: indica il momento in cui € iniziata la misurazione;

e Fine: indica il momento in cui é ST WroATEE Ex
flnlta Ia mlsuraz'()ne EErE AT E e
. . . . ! . Sel. Nome D Commento Costruttore  Calibrazione *
e Tipo Ant, indica il modello di 1O e Artenna non nelenco
- N 2 Nulla Antenna con parametri nulli
antenna utilizzata che puo essere | : o wen 5.1 Topcon amem wjo 7
. . 173 . 14 O TPSG3_A1+GP G3-A1+GP G3-A1 Topcon antenna w/ GP Topcon Default relativ
Ca—mblato Con ll bOttone Cambla— 5 O JPSHIPER_I HiPer GD/GGD Integrated Antenna/Receiver Topcon Default relativ
A 9. 6 O JPSLEGANT_E Legant E Legant on flat groundplane, External Topcon Default relativ
ntenna b 7 O JPSODYSSEY Odyssey Integrated Antenna/Receiver Topcon Default relativ
- . . P’ 1 ) O JPSODYSSEY_| Odyssey Integrated Antenna/Receiver Topcon Default relativ
e AltAnt.Mis.(m), indica I’altezza | o o seowroo:  roeos
: d 119 h 'I 10 O JPSREGANT_DD_I Regant-DD Regant dual depth chokerings, External Topcon Default relativ
mlsurata e aSta C e Sorregge I 11 O JPSREGANT_SD_E Regant-SD Regant single depth chokerings, External Topcon Dszfaultrelamv
ricevitore. q S . . § B
Filtro per Costruttore Filtro per Tipo Calibrazione
Salo Topcon ~]| Calibrazione Peelativa ~|
prnita

Le informazioni che il programma tenta di recuperare dal file caricato presentandole a video,
possono essere comunque modificate dall’utente.

Premendo il bottone “Aggiungi” della finestra del Passo 1, si aprird un’ulteriore finestra attraverso
la quale sara possibile selezionare il file che si intende utilizzare per il calcolo. Questi file possono
contenere dati 0 in formato .tps, rinex, rinex-Hatanaka e compressi. Il bottone “Elimina” consente
di eliminare dal calcolo un file precedentemente selezionato.

Paragrafo Il — Passo 2: Selezione dei punti Base

Proseguendo nella procedura guidata, apparira una finestra nella quale occorrera scegliere i file che
contengono i dati utili per il Post Processing e che rappresentano i punti Base, ossia quei punti per i
quali le coordinate sono note con esattezza.

Post Processing - Passo 2:Seesane def puntl Ease |l funzionamento di questa finestra &
analogo a quella per la selezione dei
punti Rover.

Le uniche differenze riguardano i bottoni

Denagli Antenna uilizzete

p— 21 | “Cambia Coordinate” e “Aggiungi”.
Mome File Moo [ cambia |
Ragaia (mm)

AL CF su PLMis {mm)

All CF 3u Base snt {mm)
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I bottone “Aggiungi” dopo aver = il -
selezionato il file (formato .tps, rinex, o - 3] +moer
rinex-Hatanaka e compressi) desiderato 5 L
attivera il Passo 2a dove si dovranno ) i
selezionare le coordinate esatte della =TT
Base corrispondente al file appena - -.
aggiunto. :u [ Ei 4
] >
o Vvt [aEaTamB oI |
Tio e [Fie supporab Cipa)c ook 77aiC 770102 =] A |
T o L P sl
emememnsemaEn In questa  finestra andra  selezionata la
modalita per la selezione/inserimento delle
coordinate da considerarsi come esatte per il
s s e punto Base inserito. Le informazioni e le
’ coordinate approssimate ricavate dal file
R selezionato sono mostrate nell’apposito
o B o || riquadro presente nella parte inferiore sinistra
O I R L | dellafinestra.
Y e g s P | Nella parte destra della finestra sono riportate
le informazioni sull’antenna utilizzata.
wsero | [ wai> ] sl

Questi ultimi dati sono identici a quelli riportati nella finestra relativa al Passo 2 e potranno, a
scelta, essere modificati sia in questa finestra che in quella.

Nell’esempio illustrato viene selezionata
I’antenna Nulla. Quindi ¢ stato inserito il
valore 0 per l’altezza ed impostata come
misura verticale.

Fitio per Costrufore:

Ioooocoooaoa

Selezione Tipo Antenna x|
-
(o] Commento Costruttore Calibrazione *~
Ants
Ant
TPSG3_AT G3-A1 G3-A1 Topcon antenna w/o GP Topcon Default relativ
TPSG3_A1+GP G3-A1+GP G3-A1 Topcon antenna w/ GP Topcon Default relativ
JPSHIPER_| HiPer GD/GGD Integrated Antenna/Receiver Topcon Default relativ
IPSLEGANT_E Legant £ Legant on flat groundplane, External Topcon Default relati
JPSODYSSEY Odyssey Integrated Antenna/Receiver Topcon Default relativ
JPSODYSSEY_I Odyssey Integrated Antenna/Receiver Topeon Default relativ
JPSREGANT_DD_E Regant-DD Regant dual depth chokerings, External Topcon Default relatiy
JPSREGANT_DD | Regant-DD Regant dual depth chokerings, External Topcon Default relativ
JPSREGANT SD_E Regant-SD Regant single depth chokerings, External Topcon Default relativ
A
T - Galbwazions o o
0K Annull

Le scelte disponibili per la selezione delle coordinate esatte della base inserita sono:

1. Associazione con un Punto di

orientamento /

Inserimento di un nuovo Punto.

Effettuando questa scelta e premendo il bottone “Avanti >" si passera al Passo 2b dove
sara possibile selezionare uno dei Punti di Orientamento in coordinate geografiche o
inserirne uno nuovo. Le coordinate di questo punto saranno utilizzate come quelle

esatte per il punto Base inserito.

Valori Presenti nel file selezionato. E’ corretto selezionare questa opzione se si sa con

certezza che le coordinate presenti nel file sono da considerarsi esatte: ad es. se il file &
un Rinex virtuale. Premendo “Avanti >" si ritornera direttamente al Passo 2 senza dover

fare altre operazioni.
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3. Associazione con una stazione base RTK presente nel rilievo esequito. Effettuando

questa scelta e premendo il bottone “Avanti >” si passera al Passo 2c dove sara
possibile selezionare una delle stazioni RTK. In questo caso saranno le coordinate di
questa stazione ad utilizzate come quelle esatte per il punto Base inserito. Normalmente
le coordinate della base RTK vengono acquisite dal ricevitore rover via collegamento
remoto e memorizzate nel lavoro. Questa scelta e corretta solo se il ricevitore utilizzato
come base RTK é lo stesso utilizzato per la memorizzazione del file per il Post

Processing.

Nell’esempio e stata scelta la terza opzione,

quindi si passera al Passo 2c.

Nore - [GEOTOREm RS Descr |

Inizio . [05-08-2010 125859 Fine

Selezione dells modalita di inserimento delle Coordinate esae dol

(@ Assacianions con una stazions hase ATK presents nel rlievo

Informazioni s Coordinats spprossimate present nel file selezionsto

amuove

[os-oe-2oia 12558

Post Processing - Passo 2a : Selezione modalita inserimento Coordinate esatte della base inserita Il |

base mseriia

un mava Punta

essquin

Artenns uzzs

Al miswate (m) [0

Modesio Muita Cambin

Lt [[43°3¢20.15504 Geoc: [4500187533

Faggia (mem)

Long.:  [13ar3azaiss Geac - [lomateszz

AL CF su Prhis (m)

Elev: [T 481 couz: [B7A0NTTS

AL CF su B ant {mm)

Veticale -

Completato il Passo 2c premendo “Avanti >* si ritorna al Passo 2.

I bottone “Cambio  Coordinate”
consente di modificare le coordinate
selezionate per un determinato punto
Base gia inserito in elenco.

Il funzionamento di questo bottone e
analogo a quello del bottone “Aggiungi”,
solo che non permettera la selezione di
un nuovo file, ma agira direttamente sul
file corrispondente alla riga selezionata e
attivera il Passo 2a.

Post Processing - Passo 2 : Selezione dei punti Base

Elenca purti Base

Uil Nome Stato Inizio Fine
1 & BASEPP-10 @  05-08-2010 12:59:59 05-08-2010 12:59:59

Densgi

[E=se Feio

Mome Punto

Mome File
D\Corsober/\E sempiEsempioPostpracessing| GEOTUE0SM ips

Nulla

Tipo Ant.  AlLANtMis. (m)

0.000

Alt mizurata (m) 0.000
Modello Hulle
Raggia fmm)

A CF su Ptz (mm)

AlLCF su Base st (mm)

Passo 2b - Selezione coordinate per Base da Punti di Orientamento

Nella lista in alto saranno mostrati tutti i Punti di Orientamento in coordinate geografiche presenti

nel rilievo aperto.

Si tratta di quei punti che sono consultabili ed editabili nella pagina “Punti Geografici”
corrispondente al nodo “Libretto Pt.Coordinate|Punti di Orientamento” della vista ad albero.
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Per selezionare il punto desiderato occorre e &
mettere il segno di spunta nella relativa | sosscmmmencoom .

casella della colonna “Sel.”.

| dettagli corrispondenti a questo punto
saranno mostrati nella parte sottostante della

finestra.

Sel. | Nome  Dist.(m)  Valid Lat Lon Eev | CoordX  CoodY  CoordZ
1B 42 A 437342814095 137303975761 119606 4500190648 1081317638 4374043244

Il simbolo di attenzione mostrato nella casella | o s

“Valid” indica che la distanza fra
coordinate approssimate, trovate nel file (tps,
rinex, rinex-Hatanaka e compressi), e quelle

Ie Nome Punto 000 Descrizione

43347814095 CGeocX(m):  [S00TE0EES

13730°33 76781

[1oei317638

Elovazione 119605 [roaza

del punto corrispondente risulta superiore al | [e== | [

valore di avvertimento.

Per avere ulteriori dettagli e sufficiente effettuare un clic con il mouse sopra a questo simbolo, e
comparira un avviso di “Attenzione”.

Attenzione ! “

La distanza fra le coordinate approssimate, trovate nel file tps (o
jps o Rinex), e quelle di questo punto risulta di 4.2 m.
Questo valore & superiore al valore di avvertimento di 3.0 m.

Nel caso che fra i punti mostrati non ci sia quello desiderato sara possibile inserirlo premendo il

bottone “Aggiungi”.

Input nuovo punto di Orientamento

Norme : [1000

Descrizione

Latitudline :

Langitudine :

34 26.14095
kil 38.75761

Elevazione

119608

Coord. Geoc. X (m) :

4500740648

Coord. Geoc. Y {m)

1081317638

el

Coord. Geoc. Z (m) :

QK Annulla

4374043.244

In questo caso apparira la seguente finestra dove
andranno obbligatoriamente inseriti il nome e le
coordinate.

Per le coordinate sara possibile inserire i valori anche in
una sola delle due modalita: latitudine, longitudine ed
elevazione oppure in forma geocentrica.

Il programma provvedera a calcolare e ad inserire
automaticamente 1 valori per 1’altra modalita.

Premendo il bottone “OK” il nuovo punto sara inserito
nell’apposita sezione.

Quindi si ritornera alla finestra precedente dove questo
nUovo punto sara mostrato assieme agli eventuali altri.

Corso — Post Processing
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Passo 2c — Selezione coordinate per Base da Stazioni RTK presenti nel lavoro aperto

Elenco Stazioni bese presen nellavorn,

Nome
i e [asern]

Dist.(m) | Valid m lon Elev
a2 A
neg A
2 A

Coord X Coord ¥ Coord 2
43342014084 13303075847 119610 4500190643 1081317658 4374043244
43°35°4480249  13°252890731 66822 4500191328 1074146840 4375720655
43342814095 13°303075761 119606 4500190648 1081317638 4374043244

Detiagi Base RTK selezionsts

MomePuo:  [1000 Descrvions
Lesudine [EEEas C GeocXim):  [GI015054
Longitudine: 1503875761 C.Geocr(w: 1081317638 =
Elevazions 11950 CGeoc 2im):  [A0GIZH
<indisro | [ veni> |

Paragrafo I11 — Passo 3: Calcolo della Base Line

Elenca puns da calcalers:

Util| Nome Elab. Metodo Toll. Tp.Sol Sqm Or. (m)Sqm Vr. (m)L Base (km)‘empo (min Rapp.Fixed
T o

&

= 0m
102
103
104

5

1
2
3
n
5

B &
LI

Il funzionamento di questa finestra & analogo a
quella relativa al Passo 2b.

Vengono pero0 mostrate le stazioni base RTK
presenti nel lavoro aperto al posto dei Punti di
Orientamento.

Inoltre manca il bottone “Aggiungi” in quanto
non sara possibile aggiungere nuove stazioni.

Calcol in corso:

I,

Il calcolo di Post Processing viene avviato
automaticamente al momento della sua
attivazione, e la barra, che si trova nella parte
inferiore della finestra, mostra la percentuale
del calcolo che ¢ stato eseguito.

Durante questa fase non & possibile effettuare
nessuna operazione.

Quando il calcolo sara terminato finestra assumera questo aspetto..

Nella tabella in alto vengono elencati i punti
Rover inseriti al Passo 1, mentre nella parte
inferiore  vengono mostrati i  risultati
dettagliati del calcolo per il punto selezionato
in tabella.

Il simbolo di colore verde presente nella
colonna “Elab.” della tabella indica che
I’elaborazione ¢ stata eseguita COn SUCCeSSO;
in caso contrario sara di colore rosso.

Nella colonna “Metodo” sara mostrato il
metodo di calcolo utilizzato e di seguito

Elenco punti de celcolare

Uti.| Nome Elab. Metodo |Toll. Tp.5ol 5am Or. (m)Sam V. (m)L. Base (em) empo (min Rapp.Fixed
l Llel2c Fied 0111 0M6 124 201 1000

1
4
3™
4
5

LN

101 @ Lel2ze A Fixed | 0113 0144 124 1:59 1000
Lielze A Fied 0041 0059 124 459 1000
velze A Fed 0025 0087 124 501 1000
Letze A 0.025

459

un’eventuale simbolo di allarme nel caso uno dei valori seguenti non sia in tolleranza.

Corso — Post Processing
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Attenzione ! B3 Effettuando un clic con il mouse su questo simbolo
apparira una finestra che indica in dettaglio i valori

i | seguenti dati non rispettano le tolleranze: Che non SOﬂO in tO”eranza
Sqm Oriz. : il valore 0.111 & i | limite di 0.005 1 1 1
e e e 0000 Inoltre i valori che non rispettano le tolleranze sono
Lungh. Base-Rover : il valore 12.4 & superiore al limite di 10.0 km r|p0rtat| Con Sfondo rosa ne”a tabe”a al posto del

Tempo acq. : il valore 2,02 & inferiore al limite di 24.74 minuti

giallo chiaro standard.

Basta un solo punto che non rispetta le tolleranze e nella parte inferiore della finestra verra
mostrata la scritta di colore rosso,“Attenzione! Alcuni dei valori calcolati sono fuori tolleranza!”.

Si consiglia di valutare attentamente se proseguire comunque con la procedura di calcolo
accettando questi risultati.

Per avviare nuovamente il calcolo di Post Processing, occorre premere il bottone “Calcola”. Questa
operazione puo essere eventualmente ripetuta dopo aver selezionato o deselezionato i punti su cui
eseguire il calcolo agendo sul segno di spunta presente nella colonna “Util.” o dopo aver
modificato le opzioni da calcolo per mezzo del bottone “Opzioni”.

Si precisa che se un punto € gia stato calcolato e si deseleziona la relativa casella per il calcolo
successivo, il calcolo eseguito in precedenza per questo punto sara mantenuto valido.

Pertanto se il risultato del primo calcolo non desse i risultati sperati per tutti i punti, si possono
deselezionare quei punti su cui il calcolo ha dato valori validi (mantenendone cosi i risultati
ottenuti); poi si puo tentare di modificare le opzioni possibili e ripetere il calcolo sui punti con
risultati dubbi.

Premendo il bottone “Opzioni” apparira la
seguente finestra dove si potranno inserire i valori
che possono incidere direttamente sul calcolo ed i
valori che controllano la validita dei risultati

Opzioni e tolleranze per il calcolo delle Base Line “

Opzioni peril calcolo

Elevazione minima (deq)

. Costellazione da usare [Gps+Glanass =]
ottenuti.
I valori in grado di influenzare il calcolo sono: ot perstavmer st
e l’elevazione minima dei satelliti per E:Z‘Hnttl o lﬁ’:;ﬂsw—-
considerarli nel calcolo; i e vricat () e
e la costellazione da utilizzare; le scelte sono TSNP a
“Gps+Glonass” o “Solo Gps™. rapige e e perenE s ity |

I valori o tolleranze in grado di controllare la
validita del calcolo sono:

e la qualita del calcolo accettato; i valori
selezionabili sono: “Solo Fixed”, “Fixed e
Float” e “Fixed, Float e Code”’;

il valore di minima precisione orizzontale accettabile;

il valore di minima precisione verticale accettabile;

la distanza massima fra la Base ed il Rover;

il tempo minimo di stazionamento su di un punto espresso come minuti per km di distanza
Base-Rover.

Default OK Annulla |

E’ sconsigliato modificare il primo, il quarto o il quinto di questi valori in senso meno restrittivo di
quanto proposto. Modificando in tal senso uno di questi valori, nella parte inferiore di questa
finestra apparira la scritta “Alcuni dei valori impostati sono sconsigliati !”.

Questo avvertimento non impedira pero di confermarli.
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Premendo il bottone “Default” verranno ripristinati i valori considerati standard dal programma.
Premendo “OK” o “Annulla” si tornera alla finestra precedente, rispettivamente conservando o
annullando i dati eventualmente modificati.

Paragrafo IV - Passo 4 — Operazioni da compiere nel libretto Gps

In questa finestra € possibile inserire le i T e T =
opzioni per le modifiche da apportare al
libretto in base ai calcoli effettuati.
La prima opzione riguarda la creazione dei
nuovi punti risultanti dal calcolo di Post
Processing.
Le opzioni possibili sono:

e Nello stesso gruppo dei punti originali;

e In un unico gruppo esistente da

specificare;
e In nuovo gruppo che sard creato
appositamente

Per punti originali si intendono quei punti aventi lo stesso nome dei nuovi punti calcolati. Sono tali,
ad esempio, quei punti misurati con Mercurio/Pegaso in modalita ‘“Punti anche in Post Processing”.
Se ¢ stata selezionata la seconda opzione si attivera la casella “Gruppo in cui creare i punti” dove
sara possibile selezionare il gruppo esistente in cui effettuare 1’operazione di creazione dei nuovi
punti.
Le opzioni possibili sono:

e Utilizza i nomi assegnati nelle finestre precedenti;

e Aggiunge un suffisso ai nuovi punti.
Nel caso si selezioni 1’ultima opzione si attivera la casella sottostante in cui sara possibile inserire
il suffisso desiderato.
L’ultima opzione riguarda i punti originali e le possibili scelte sono:

e Aggiunge un suffisso ai nomi dei punti originali;

e Cancellai punti;

¢ Non effettua nessuna operazione.
Nel caso si selezioni la prima di queste opzioni si attivera la casella sottostante in cui sara possibile
inserire il suffisso desiderato.
Premendo il bottone “Termina” la procedura si concludera con la creazione dei nuovi punti € con
I’effettuazione delle altre operazioni con le modalita appena selezionate.
Nel caso che la procedura sia stata interrotta in uno qualungue dei passi in cui si articola, le opzioni
ed i dati eventualmente inseriti andranno perduti. Se invece la procedura viene completata tutte
gueste informazioni saranno memorizzate e riproposte in un eventuale altro calcolo.
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Nell’immagine a fianco si osservi il [& Meridiana - [PP-10.FW1PtGeog. fwi] - olEN
risultato del “Calcolo POSt processing’, i File Modifica Visualizza Inserisci Elaborazione Uscite Opzioni Finestra .

FarErET . capa s ol
. e Document ][ Guppo3:1000__
utilizzando le opzioni im postate nella  [F @ cowenioaeldocumento || oo, Grs [wese] case oo Fa [ eciians [
R R vd \-""E"-UC?'?’_""?"‘T(‘ OV A Nome/Mum.  Descrizione Latitudine Longitudine Elevazione CF  Elevazione Terr.  AlLA|
flnEStl'a pl’eCEdente nel Ia paglna : J::SP: WGI;T"‘DH 1 100-new 4336I6I2ION 132157 S6584°E 66811 61703
) 101-new 43736736.92401°N  13°21'57.56610°E 66.840 61.732

2

3 102-new 43°3636.92329°N 13°215756634°F 66.824 61.716
4 103-new 43°3673692283°N 13°, .56621°E 66,815 61.706
5  104-new 43°363692292°N 13°21'57.56643°F 66.809 61.701

“Coord.GPS” del Gruppo PP-10 appena
creato sono riportati i nuovi punti con il
suffisso “new”, mentre i punti precedenti M

= Pregeo

= @ Libretto PL Coordinate (0
= Libretto Livello Digitale ({
& Grafica

| Gruppo 2: wrs
" Cooid. GPS [ WG58 [ Cadici | Coord. Pia. | Frecisions " Altra

sono stati rinominati aggiungendo il | o B e e e 50 e s
o ’9 !TMLLG disegno 1 10100 05-08-2010 12:36:56 7 4 Fixed o

SuffiSSO OLD . 2 102,00 05-08-2010 124611 7 4 Fixed o
3 10300 05-08-2010 125231 7 4 Fined o

4 104 0LD 05-08-2010 125945 8 2 Fived/Float O

Gruppo 1. PP-10

Caord, GPS [ WiGS64 | Codici [ Coord Pla. [ Frecisione” Altra
N Nome/Num. Data Ora N.Sat. GPS N.Sat.GLO = Descrizione = VRS
1 10000 05-08-2010 12:32:59 9 6 Fixed o

Appendice — Come misurare i punti da Mercurio/Pegaso in modalita “Punti anche in Post
Processing”

Per impostare in Mercurio/Pegaso la modalita “Punti anche in
Post Processing” occorre aprire la pagina “Opz.” della finestra
presente a video durante I’acquisizione dei dati Gps.

In particolare occorrera selezionare la voce corrispondente

B Acquisizione Pt diDettaglio §|
ooy @ £10+46 £ 100%999 SO

Media a Minuti Pass | 0.00 Rim 10.00

nella casella presente nel riquadro “Metodo di acquisizione”.
Inoltre occorrera impostare il tempo di stazionamento sul
punto.

Si consiglia la modalita “Durata automatica [m]” impostando
poi un tempo pari a 2 minuti per km di distanza dalla stazione

Metodo di acquisizione

|Pt. anche in Post Processing j

|Durata automatica [min] j

N. minuti per media

base.

B Acquisizione Pt diDettaglio g|
Gioov @ &1016 Z2100%,999 SED

0.00 Rim 10.00
Prossimo punto da memorizzare

Nome punto ’1017

Descrizione |Asse Strada

2.000
Coordinate correnti

Lat. 43" 36" 36.9163" N P.0. 1.236
Lon. 13" 21'57.6134"E P.V. 2.102
Q.Ellis64.544 * Gr  Pn

& & Esci
# Punto |% Opz.| O Al

Media a Minuti Pass

[ Linea fra i punti

Opzioni

S ha i

Esci
# Punto % opz. |O Al |

Ritornando alla pagina “Punto” si potra iniziare 1’acquisizione
in entrambe le modalita: RTK e Post Processing. Allo scopo
occorrera premere il bottone “Inizio”.

Nella casella “Pass” in alto sara mostrato il tempo trascorso,
mentre nella casella “Rim” sara mostrato il tempo che ancora
si dovra attendere sul punto. Una volta trascorso tale tempo
’acquisizione terminera automaticamente.

Come si puo notare dalle scritte presenti nella finestra, il punto
attuale non dispone di una correzione valida e pertanto la
precisione con cui sara memorizzato sul file FCE sara limitata.
Ma dopo aver trasferito i dati al programma ed effettuato il
calcolo del Post Processing, questo punto sara sostituito con un
altro con una precisione di misura adeguata.
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Poiché Mercurio/Pegaso crea una cartella con lo stesso nome del file .FCE dove memorizza un file
in formato TPS contenente i dati utili per il Post Processing per ogni punto misurato in tale
modalita, occorre ricordarsi di trasferire sul PC non solo il file .FCE ma anche questa cartella.
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