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1 - Inizializzazione del progetto

Se il profilo scelto & configurato in modalita GRErranno mostrate in successione queste finestre:

* La prima serve per connettersi al ricevitore insdoela porta m

seriale e la velocita. Questa finestra compare@pobmendo sul | arametri di connessione
menu a tendina la voce Conf | Connetti Ricevitore. Porta: | -]

Velocita: 115200 ~|

=> Nota :La porta seriale e la velocita vengono recupemti i
automatico dal file di Profilo ma possono esseralificati.

LConnettijL Trova J( Stop )

* Premere il tasto Connetti per collegarsi al ritme.

* Appena effettuato il collegamento premere il téste’ per
proseguire. @’) %

=>» Nota : Se si preme il tasto Annulla la connessione con il m m

ricevitore viene annullata e si passa direttamaila vista
base.

rAltezza Misurata MOBILE (ROVER)
| MEE | * La seconda finestra serve per impostare il valeléattezza
[] Spessore Prisma [m] |:| dell’antenna del ricevitore mobile e della base.
Altezza Misurata BASE =>» Nota : Se nel profilo il ricevitore e stato impostato ebase, i
T iz B dati contenuti in “Altezza Misurata Base” non saran
Altezza effettiva |2.017 | mostrati.

( calcola .}'
e Lafinestra sulla destra invece m_s

X ~ |rStazione Base
viene mostrata solo nel caso |l

ricevitore sia stato impostato | "°™ [Base0t ]
come base. Lat. [43 ]° [36 | [s6.91458]" [V_~]
« In questa finestra si puo: Ot s, i) G

0 Scegliere il nome della stazione base e le suaowe.
0 Salvgare il nome della stazione e le coordinateritese Quota Ellis. Terreno:
premendo “Salva Dati”. o (_Acquisisci ) ( Ricevitore ) ( Da Punto )
o] Inserlre il numero di epqche per“calcol'a.re I_{:} posez della | /o o
stazione base quando si preme “Acquisisci”. In tpueaso | ==~
le coordinate vengono lette dal ricevitore GPS. Media dopon. epoche  [5 |[3]
0 Utilizzare le coordinate impostate dentro il rideve
premendo il tasto “Ricevitore” o un punto gia meimzaito | <« ) (> )
premendo il tasto “Da Punto”.
0 Inserire 'altezza del terreno dove e situatodérvitore.

La finestra successiva mostra tutte le opzionisaranno utilizzate per la configurazione del ritze e
premendo il tasto “Conferma” partira la proceduraahfigurazione del ricevitore che puo durare ach

diversi secondi.
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m » Lafinestra qui a fianco viene mostrata solo nebdéricevitore sia

stato configurato correttamente e impostato in di@daost

rStato Registrazione Processing
Intervallo |
e 1.00 |
reg'Straflone © . * Inquesta finestra si puo :
220 El) ) € (el i) o Impostare il valore dell'intervallo di registrazien
Nome file | | 0 Inserire il nome del file di Post Processing.
( Cambia ) o Decidere se salvare il file nella memoria del coligr,
_ o nella memoria del ricevitore, o in entrambe.
Registra nel ricevitore
Nome file  [Recbase01 | = Nota :Questa finestra viene mostrata anche scegliendo, su
(sartrec ) (TSwprEC ) menu a tendina, la voce Strum | Gestione Post Bsoce
rCreazione di un nuovo gruppo...————
Nome: |N0me del Gruppo |
Data:  [10/3/2009 |

» L'ultima finestra serve per la creazione del grupmara proposto

un nome uguale a quello del progetto che si sende Verra stum: | ]
reimpostata anche la data odierna. Premendo aptdOK sara  |[-°<@/=: | M
creato il gruppo a cui saranno associati i purgatr Operat: | M
successivamente. Strato gr: |Entité con nome v|

C Non Creare ) C >> )

2 — Orientamento rapido

Questa finestra compare esclusivamente quandeaiucr gruppo, sia  [ECIEETT
durante l'inizializzazione del progetto, sia daltérno del programma.
Permette all’'utente si scegliere rapidamente, gar gruppo, quale tipo
di Orientamento usare tra :

Orientamento locale
« Orientamento su Base attribuendo alla stessa ecw@ied0,0,0. ;)s“ 1° posizione ricevitore
. ° .. . . Proiezione planare

» Orientamento locale su 1° posizione ricevitore. UTM - WGS 84

* Proiezione planare UTM - WGS 84. ( Procedura guidata di )
orientamento

* Procedura guidata di Orientamento. : )
Leggi da file

* Leggi da File.

Orientamento su base
coordinate 0, 0, 0

Premendo su uno dei primi tre bottoni viene esedliifettamente dal programma il tipo di orientaroent
selezionato, mentre selezionando il quarto tipoevigvviata la procedura guidata di Orientamento.
Premendo I'ultimo bottone é possibile invece cadda informazioni necessarie per orientare il gauga
un apposito file ( *.cal ) creato in precedenzd' ul@nte alla fine della procedura guidata di oté&nento.

Una volta scelto quale metodo usare per orientgreppo, il programma chiedera se si voglionoimse
dei punti. Rispondendo NO la creazione del nuowgeito terminera. Rispondendo Sl, si passera alla
finestra di acquisizione punti.
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3 — Procedura guidata di Orientamento

Questa & una procedura guidata che aiuta I'utexifenentamento del gruppo e puo essere chianmataiii
modi :

00170
0028V m

« Premendo “Procedura guidata di Orientamento” reslidta del
metodo da usare per orientare il gruppo

Crea gruppo m

& by

Picchetta CAD Archivio

*« Premendo nella vita base sull'icona “Orienta”

< In alternativa, nella vista ad Albero, si puo sileare la voce
“Orienta” dal menu contestuale del gruppo o utdizzil menu a

. . tendina “Modifica | Orienta”
o
Configura Esci

File Conf Strum

La procedura e formata da piu pagine che vengorstrate in base alle scelte fatte

Selezionare i gruppi per i quali

. Pagina Selezione Gruppi calcolare la proiezione

Gruppo Base
100 BASE_100
200

0 Mostra tutti i gruppi presenti nel file e permedteli
scegliere a quali gruppi applicare I'orientamertie si sta
per eseguire. Per selezionare un gruppo premerg con
pennino sul quadratino bianco che sta a sinisfraatee
del gruppo, cosi facendo comparira 0 scomparirsegno
di spunta. Premendo il tasto “Avanti >>" tutti gpigon |l
segno di spunta saranno orientati utilizzandotgbs

parametri.
{ Annulla ) [ > \)
r Proiezioni precedenti
* Pagina Selezione Metodo di orientamento [ Legge da file
.. . . i . .. N File : i
0 Proiezioni precedenti — Leggi da fil€utte le informazioni || "o

necessarie per eseguire I'orientamento vengoredetun | | |
file salvato in precedenza dall’utente alla findadle : —
procedura guidata di orientamento. r Pre-trasformazione coord. originali

|Trasf. tramite 7 param. (es. da IGB0O) v|

o Trasformazione coordinate'orientamento verra eseguito
seguendo la procedura guidata con in piu la pdaiti
inserire ed utilizzare una trasformazione a 7 patdmmel
caso il sistema di riferimento per le coordinate shsta
usando non sia il WGS84.

&Annulla) ( << Jk >> )
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» Pagina Orientamento —Scegliere il tipo di orientamento Orizzontale e titade tra

o Orizzontale - Localizzazione piana: Pt. Controllo
orientamento viene eseguito su due o piu puntiepites m
nellarchivio dei punti di orientamento, dei quali [ Rentamesto
conoscono le coordinate nel piano di riferimentd ne Gref” | \

quale si vogliono trasformare tutti i punti. Quegtinti

>

per essere utilizzati devono essere stati misueati x Y N
codificati OR, altrimenti sono considerati non daliLa

traslazione, la scala e la rotazione vengono catealal | -
programma col metodo dei minimi quadrati. |Altezza Ellissoidale ~|

0 Orizzontale - Localizzazione piana: Modalita Predgeo _ .
orientamento viene eseguito in modo analogo a quant verticale m
fatto dal Pregeo. Geoide

0 Orizzontale - Localizzazione piana: Calca@uesto tipo [ Ellissoide |
di calcolo roto-trasla i punti in modo da assegraat@ino
di essi le coordinate volute dall'operatore. L'apere 4 o . \
potra poi inserire i valori per la scala e l'angald Annula ) (== I 22 )
rotazione.

0 Orizzontale - Proiezione su Mappdé'! orientamento
viene eseguito tramite la proiezione dei puntiggpresentazioni cartografiche standard.

0 Orizzontale - Grigliati VERTOL' orientamento viene eseguito applicando le trasézioni
riportate nei grigliati VERTO da fornire al programa.

o0 Verticale - Localizzazione quote: Pt. Controlltorientamento viene eseguito su uno o piu punti
presenti nell'archivio dei punti di orientamentesia se ne conoscono le loro quote nel piano di
riferimento nel quale si vogliono trasformare tuttpunti. Questi punti per essere utilizzati
devono essere stati misurati e codificati QU, rakmti sono considerati non validi.

0 Verticale — Localizzazione quote: Calcolbcalcolo della quota dei punti viene fatto in eao
tale da assegnare ad uno di essi la quota vollUtapdaatore.

0 Su Geoide EGM 94l calcolo della quota dei punti viene fatto wilando il Geoide EGM 96.

0 Su Geoide EGM 2008l calcolo della quota dei punti viene fatto wdando il Geoide EGM
2008.

0 Su Geoide Trentinoll calcolo della quota dei punti viene fatto wilando il Geoide del
Trentino.

0 Altezza Ellissoidale.ll valore della quota viene semplicemente postwaley all'altezza
ellissoidale attribuita ai punti.

0 Orizzontale - Grigliati VERTO.Il calcolo della quota dei punti viene fatto apphdo le
trasformazioni riportate nei grigliati VERTO utikati.
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* Orientamento Orizzontale - Pagina Localizzazione pina: Pt. Controllo.

s.] Nome P... [ c.Ric... [cRic... [sc... |

WV pnt1 61.751 67.386 27...

WV pnt2 66.652 63.113 27...

Scala = 1 ( Misura
Calcolo OK |

Scarti——  rRisultati calcolo

Med. Scala
Max. Ang.R.

kAnnuIIaj ( << Jk >> J

Nella parte superiore vengono mostrati tutti i puft
orientamento memorizzati con a fianco un quadratino
bianco se possono essere utilizzati per questo dipo
calcolo.

Premere sul quadratino bianco per togliere o rienetta
croce al fine di considerare o meno il punto né&ala.
Premere sul bottone Misura per aggiungere eventuali
misure per l'orientamento. Apparira una finestrane
guale va selezionato un punto di orientamento ergist

0 ne va aggiunto uno nuovo. Una volta confermata
questa finestra si passera all'inserimento di urtgpdi
dettaglio GPS.

Il calcolo viene rieseguito automaticamente al teem

di qualungue modifica apportata.

Sono mostrati lo scarto medio, quello massimogcédas

e I'angolo di rotazione calcolati.

» Orientamento Orizzontale - Pagina Localizzazione pina: Modalita Pregeo.

0 Nella parte superiore vengono mostrati tutti i pufit m

orientamento memorizzati con a fianco un quadratino

: o - s.] Nome P... [ c.Ric... [ c.Ric... | scarto
bianco se possono essere utilizzati per questodipo  =1— e 45504 25 14t
calcolo. _ _ _ _ M ori2 16319 48.912 29.145

o Premere sul quadratino bianco per togliere o renett
la croce al fine di considerare o meno il punto nel
calcolo.
o Premere sul bottone Misura per aggiungere eventuali ( Misura |

misure per l'orientamento. Apparira una finestrlane
guale va selezionato un punto di orientamento ergist
0 ne va aggiunto uno nuovo. Una volta confermata |fScarti———— rRisultati calcolo

questa finestra si passera allinserimento di urqdi Med. Scala

dettaglio GPS.

o0 | PF per il calcolo vengono scelti seguendo le leego
usate da Pregeo in base al foglio e al comunefsci

in riga O.

Calcolo OK: Scala appl.= 1.0000 |

(Annullaj ( << jk >> j

0 Se i PF scelti appartengono al sistema Cassinir8old

il valore della scala viene impostato a uno, mes&e

appartengono al sistema Gauss-Boaga viene impasiatalore di scala variabile.
o Il calcolo viene rieseguito automaticamente al teendi qualunque modifica apportata.
0 Sono mostrati lo scarto medio, quello massimog#dase I'angolo di rotazione calcolati.
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» Orientamento Orizzontale - Pagina Localizzazione pina: Calcolo.

Nella parte superiore vengono mostrati tutti i puit

Se il quadratino é giallo Biga

traslazione (solo un punto potra essere selezipnato

che si vogliono attribuire al punto selezionatosico

» Orientamento Orizzontale - Pagina Proiezione su maja.

(0]

(0]

e Orientamento Orizzontale -

Selezionare il Sistema Geodetico che si intende
utilizzare fra: WGS84, ED50 e ROMA40.

Selezionare la Rappresentazione cartografica, aticgr

il fuso nel quale si opera.

Selezionare infine la Zona geografica. Ad ogni zéna
associata una trasformazione a 7 parametri ottiperié
luoghi nei quali si opera.

Premendo “Aggiungi Zona” e possibile inserire ioral

di una nuova zona geografica, mentre premendo “Edit
Zona Geografica”, si possono cambiare quelli di una

zona gia inserita.

Pagina Proiezione su

mappa: correzione.

(0]

Questa pagina viene mostrata dopo la precedente.

0 Anche in questo caso premere sul bottone Misura per

0
_ . dettaglio (quadratino bianco) e l'eventuale stazibase
s.] Nome P... [ c.Ricx... | cRicY(Est) [« (quadratino verde)
B BASE L. 0.000 0.000 |=| s A
O pntt 3982.894 -11715.918 che c’e un punto di orientamento con lo stesso nome
O pnt2 3976.904 -11718.447 0 Selezionare il punto sul quale si vuole effettuarsmoto-
O pntl 3975.065 -11719.582 [
(1107 3999.088 -117407Q2 [¥ R .
<] il D Questo avra il quadratino segnato da una croce.
( Misura | 0 Quindi assicurarsi di inserire le coordinate noreést
Calcolo OK | . .
come la scala e angolo di rotazione.
r Valori di trasformazione
Nord (X) [0.000 | Scala [1.00000 | aggiungere eventuali misure per I'orientamento.
Est (V) [0.000 | Ang. [0.0000 | o Il calcolo viene rieseguito automaticamente al teem
di qualungue modifica apportata.
(_ Annulla j ( << j ( >> J

r Tipo Proiezione su mappa

Ellissoide | |

Sist. Geodet. |

v|

Rappr. cartogr. |UTM - Fuso 33 - Norc v|

Zona geograf.

|Generale v|

( Solo Fusi Italia ) { Tuttii Fusi )

LAnnuIIaj \_ << j& >> J

Consente di correggere le coordinate WGS84 nel caso
che queste non siano riferite a coordinate esaie d
stazione base, ma solo a coordinate approssimate.

In questo caso selezionare la voce "Da correggere".

La lista, che si trova nella parte superiore dplgina,
verra ora attivata.

In questa lista vengono mostrati tutti i punti di
orientamento memorizzati con a fianco un quadratino
bianco se possono essere utilizzati per questodipo
calcolo o con uno rosso se non sono validi.

Premere sul bottone Misura per aggiungere eventuali
misure per il calcolo della correzione.

Il calcolo viene rieseguito automaticamente al teem

di qualungue modifica apportata.

Nella parte inferiore sono mostrate le traslazioni
calcolate.

5.] Nome P... | cRic... | C.Ric... | scarto

M oril 16.108 48.988 29.459
B ori3
M ori2 16.478 49.248 29459

r Coordinate WGS84

O Corrette @ Da Correggere
Calcolo OK |
rRisultati correzione . .
[ Misura
Trasl. Nord (X) [4829868. =
Trasl.Est (Y) 368091.0
L Annulla j \_ << j& > > j
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» Orientamento Verticale — Pagina Localizzazione queat Pt. Controllo.

%9 | Mercurio

S..l Nome ... | Quot... | Quot... | Scarto

pntl 12.023 30.882 -18.859
M oril 45.126 32.932 12.1%4
M ori2 20.000 31.923 -11.923
M pnt2 47.269 28.680 18.589

rMetodo di calcolo
@ Media punti (O Per piano

Calcolo OK |

rRisultati

( Misura
Scarto OM 992.056| | \Losura_)
Scarto max. 18.859

LAnnuIIa) K << J\_ >> j

Nella parte superiore vengono mostrati tutti i pudit
orientamento memorizzati con a fianco un quadratino
bianco se possono essere utilizzati per questo dipo
calcolo o con uno rosso se non sono validi.

Premere sul quadratino bianco per togliere o rignetia
croce al fine di considerare o meno il punto n&ala.
Selezionando la voce "Media punti", viene calcol#to
valore medio della differenza fra la quota del pudt
orientamento e l'altezza misurata sull'ellissoide.

Se si sono misurati almeno 3 punti si pud selexoia
voce "Per piano". In questo caso viene calcolapiaiho
che passa per i punti selezionati e la quota caleau
guesto.

Premere sul bottone Misura per aggiungere eventuali
misure per il calcolo.

» Orientamento Verticale - Pagina Localizzazione quat Calcolo.

0 Nella parte superiore vengono mostrati tutti i putit

dettaglio (quadratino bianco). Se il quadratingiadlo
significa che c’@ un punto di orientamento contkEsso

nome.

0 Selezionare il punto sul quale si vuole effettudre O
calcolo (solo un punto potra essere selezionatogs® B ori2 20000 -56.577  76.577
avra il quadratino segnato da una croce.

0 Quindi assicurarsi di inserire la quota che si guol
attribuire al punto selezionato o controllare clhelz

mostrata sia corretta.

o0 Premere sul bottone Misura per aggiungere eventuali
misure per I'orientamento.

o |l calcolo viene rieseguito automaticamente al teem Quota (Z)
di qualungue modifica apportata.

S.l Nome PtL. | Quot... | Quot... | Scarto
# BASE_1.. 0.000  0.000 0.000
O pnt1 12.023 -57.617 69.640

oril 45.126 -55.568 100.694

pnt2 47.269 -59.819 107.088
‘-.' Misura
| Calcolo OK |

rValori trasform.

0.000

LAnnuIIa) ( << Jk >> j

Mercurio 2010 - Manuale operativo, Modulo GPS 9



» Orientamento - Pagina Grigliati VERTO.

Sistema origine: |ETRF89 - IGM95 -

Sistema dest.: |ROMA40 v|

Proiez. - Fuso:  |Gauss Boaga - F.Oves v|

Tipo di geoide:  |ITALGEO 1999 ~

W] GR1 (n:4) (n: 0)
(n: 0) (n: 3)

LAnnuIIaj k << j& >> j

Selezionare il Sistema di origine nel quale cireva fra:
ETRF89 — IGM95 e ETRF2000 - RDN.

Selezionare il Sistema di destinazione in cui tasére le
coordinate fra:. ROMA40, ED50, ETRF89 — IGM95 e
ETRF2000 - RDN.

Selezionare la Proiezione e il Fuso nel quale srara:
Gauss Boaga — F.Ovest, Gauss Boaga — F.Est e Gauss
Boaga — F.ltalia.

Selezionare il Tipo di geodite per il calcolo defjaota fra:
ITALGEO 1999 e ITALGEO 2005.

Scegliere quali grigliati( GR1, GR2, GK1, GK2) maelli
copiati dall'utente nella cartella “MercurioCfg —eMo”
utilizzare

Nota: la pagina dei grigliati VERTO € la stessa sia perientamento orizzontale sia per quello verticale

ma alcune scelte non saranno attive in base alkecedura scelta.

L'ultima pagina della procedura guidata contierigeall'indicazione che I'orientamento é terminadkdasto
“Salva in File” per memorizzare in un file (*.calg informazioni dell'orientamento appena eseguiloesto
file potra essere riutilizzato per altri orientari@ome descritto in precedenza. Premere “Conferpea”

completare l'orientamento.
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4 — Creazione di un nuovo gruppo

Per iniziare ad eseguire delle misurazioni bisdgsearire un gruppo a cui faranno riferimento i puaint
dettaglio misurati. Il primo gruppo viene creatgahte la creazione o all'apertura di un progett@Cdti

altri potranno essere inseriti attraverso la seguprocedura:

00170
0028V m

* Premere dalla vista base sull'icona “Crea gruppo”.
» In alternativa, nella vista ad Albero, si puo selpare la voce

“Inserisci gruppo” dal menu contestuale del liwe&PS o
Orienta Misura utilizzare il menu a tendina “Modifica | Inserigguppo”.

=>» Nota : Attenzione! Non sara piu possibile inserire/mis@rar

Archivio punti di dettaglio all'interno del gruppo precedera quello che

Riposiz.
5 N sara creato.
Configura Esci

File Conf Strum

A questo punto apparira la stessa finestra appdusante la
creazione del progetto in cui sara possibile imgrest dati del

gruppo.

» Inserire i parametri richiesti.

e  Premere OK.

r Creazione di un nuovo gruppo...

Nome: |Nome del Gruppo |
Data:  |10/3/2009 |
Strum: | v|
Localita: | v|
Operat: | v|
Strato gr: [Entita con nome ~|
C OK ) C Annulla )

Alla pressione dell’OK, si chiude la finestra e néechiesto in successione di effettuare I'orientatme

del gruppo, e se inserire delle nuove misuraziéife fine di tutte queste richieste verra mostiataista

base.
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5 — Misura dei punti di dettaglio GPS

Una volta creato almeno un gruppo si puo passkrenidura dei punti. Ad ogni misurazione ricevuta e
confermata (ossia memorizzata) corrispondera utomirdettaglio del gruppo corrente, accompagnato d
un suono.

->Nota : Attenzione!! Nella versione dimostrativa il nuraeli gruppi e di punti che si possono creare &
limitato.

Emafe

9+7 |~

ﬁw%

Crea gruppo

é’fﬂ@/

Picchetta

Configura

Orienta

Archivio

Esci

File Conf Strum

* Premere con il pennino sull'icona “Misura”

 In alternativa, nella vista ad Albero, si pu0 sileare la voce
“Inserisci punti dett.” dal menu contestuale delgpo o utilizzare
il menu a tendina “Modifica | Inserisci punti détt.

Apparira una finestra formata da due pag(@eord. eGrafica. Tramite I'apposito bottone situato
nell’angolo in basso a sinistra si puo passarendgpagina all’altra.

La paginaCoord. mostra:

Il nome del punto, che si incrementa automaticasndntin’
unita ogni volta che si memorizza un punto, e Eseee
comunque modificato dall'operatore.

La descrizione, che rimarra uguale a quella detgun
precedente. Puo essere selezionata da una lisseeenserita
ex novo.

L’opzione “Linea fra i punti”, che si puo attivacedisattivare.
Ai punti verranno aggiunti dei codici IL e FL in oho da creare
in automatico delle linee fra essi.

L'altezza dell’'antenna. Premendo sull’icona comisgente
possibile modificare i dati riguardanti I'antennal dcevitore.

La posizione attuale in coordinate grafiche o plemaeconda
dell'opzione scelta.

La precisione orizzontale e verticale.

00170
0028V

- 100%,1

FX

Media a Selez. ” Imﬂ

S e a—

Descrizione |Asse Strada |

| Linea fra i punti‘ ‘l 2.000 |

43° 36' 36.9068"N @ Gr
13°21'57.6428"E (O Pn
61.981
1.389

Lat.
Lon.
Q.Ellis.

P.O. P.V.

2.026

%5\
Coord.

Inizio
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La paginaGrafica mostra:

% | Mercurio f * Nell'area grafica viene mostrata la posizione &toasurata dal
' GPS con una croce grigia. Vengono anche mostialtglpunti
misurati in precedenza ed eventuali cartine in &dowvettoriale
o raster inserite nel file.

=
2
o
2}
3
@
o
o
g
-
B

¥

oloz

» Sotto l'area di grafica sono mostrate le coordip&irari della
posizione attuale.

0103 . . - - . g
In questa pagina non si possono compiere operadionodifica
o101 o di disegno ma solo di visualizzazione.

5]

* Nella parte sinistra c'é un pulsante verde chégrafi un

= computer o una mano e che indica rispettivamente la
X: 13.979 Y: 11.307 i i i i

a0 B \\\\\\ = g' v!sua\llzzazmne automatica o'rrjanL'Jale della graffcamendolo
idica || misura || ¥ B Si puo passare da una modalita all'altra.

* In modalita automatica vengono disattivati i 5 pals sottostanti, in quanto € il computer a
riposizionare la grafica in modo da lasciare laizioae attuale misurata dal GPS al centro della
zona visualizzata.

* In modalita manuale, i 5 pulsanti diventano attBono ( dall'alto verso il basso ): Zoom Real Time,
Zoom Esteso, Zoom Finestra, Zoom sul punto misweatista precedente.

» Alla pressione del pennino sulla grafica corrispond operazione di Pan Real Time, sia che la
finestra sia in modalitd manuale che automatica.

In entrambe le pagine:

* Nella parte superiore della finestra viene visazata la barra dei comandi composta da:

% | Mercurio o dx X

0 Una casella di testo che mostra il metodo di GE| 947 [7 100%,1 [8329 EX
acquisizione attualmente usato e I'eventuale iatlerdi  [Media a Selez. =T
memorizzazionePremendoci sopra con il pennino ‘e ’ 2 i#l- PP
possibile cambiare rapidamente la modalita di O [x—~
acquisizione tramite un’apposita finestra come
mostrato a fianco. Le icone identificano il tipo di
acquisizione( Punto singolo, Traiettoria, ecc...)
mentre sotto vengono riportati i relativi metodi.

Misura singola

Media a selezione

Media automatica [sec.]

|

|
Media automatica [epoche] ‘ :

|

|

0 Il bottone Opzioni per accedere alla relativa pagin Media automatica [min.]

PO. 1.655 PV. 2274
0 Il bottone Allarmi (il campanello) per accedereall _
relativa pagina. Il simbolo mostrato insieme atiia, c%%ﬂ MEra
segnala la presenza di valori che eccedono lassogli =
Il simbolo assume la forma:
o difreccia bianca in campo azzurrmn ci sono allarmi;
o disegnale di pericolai sono allarmi che non impediscono l'acquisieidei punti;
o didivieto di accessai sono allarmi che impediscono l'acquisizionepsiti.
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* Sono presenti nella parte inferiore 4 bottonirihp da sinistra apre una piccola finestra per
scegliere quale pagina mostrare, gli altri 3 invemesentono l'acquisizione dei dati 0
l'uscita dalla procedura. | nomi dei bottoni vaganseconda della pagina in cui ci si trova,
dell'opzione di acquisizione selezionata e deke f@di acquisizione.

La finestraOpzioni mostra :

« Il metodo di acquisizione che & possibile selezierdzlla m
lista che compare premendo la freccia alla findad@lima [z ¢

casella di testo.

r Metodo di acquisizione

» Per ogni metodo ci sono dei sotto metodi spec¥iengono | 7]
mostrati nella lista che compare premendo con finp®
sopra la casella di testo.

|A intervalli di epoche v|

Intervallo in num.epoche

* L’intervallo di acquisizione, che va impostato assda del
metodo e del sottometodo selezionato.

(_Avanzate ) & ;

Y @

» Da questa finestra, attraverso gli appositi pulsantinche
possibile attivare alcune procedure quali:
O impostare alcune Opzioni come I'offset;

a misurare dei punti utilizzando uno strumento laser ( ok ) Annula )
per calcolare I'offset;

a salvare il file;

O impostare i parametri dell'antenna;

O iniziare o fermare la registrazione (solo se skpme il modulo Post Processing);

O attivare o disattivare il dispositivo esterno ecorrezione RTK.

La finestraAllarmi mostra:

« | valori soggetti a controllo. Sono seguiti da imisolo di 3% | Mercurio
colore verde se questi rientrano nelle soglie plekte o da 9+7 |7 100%,1 [3329 FX

un simbolo con un pallino rosso in caso contrario. o .
rQualita della soluzione ———

« Se sono state impostate sia la modalita Real theegaella || Connessione
Post Processing sara possibile osservare i limfibistati SelvEisne

er entrambe le modalita selezionando le apposite v \
i "
« L’icona con il campanello che serve per attivace e/ Precis. Vert.

impostare i limiti di entrambe le modalita.
(@ Real Time

il ]

(oK j {_ Annulla j
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6 — Picchettamento GPS

La fase di picchettamento consente di ritrovan@olsizione sul terreno di un punto del quale si sonoo le
coordinate. Il picchettamento puo essere effettsalianto dopo aver eseguito I'orientamento deppgou

§ A 9+7 |7 100%,1 [32%9 FX

Per effettuare il picchettamento:

* \ % * Premere con il pennino sull'icona “Picchetta” delista base

Per punto Per linea Archi

. ? Oppure
% oz D * Nella vista ad Albero si puo selezionare un gruppaisare il

Strada Modine Indietro menu contestuale del nodo o quello a tendina “Mcalif
Picchetta punto o Picchetta linea”.

File Conf Strum

In entrambi i casi:

» Arrivati alla vista di Picchettamento premere aenggio sull'icona “Per Punto” per picchettare dei
punti, o sull’icona “Per Linea” per avviare la pealura di picchettamento linee.

* Seguire la procedura di selezione delle entitagh dggetti per il picchettamento descritta nel
manuale “Parte Comune”.

Fase operativa

Una volta terminata la procedura di selezione pulitiea, saccedera ad una finestra composta da
cinque pagine. Tramite I'apposito bottone situathangolo in basso a sinistra si puo passare da

una pagina all'altra.

BB 9+7 |7 100%,1 [3049 EX

La paginaPunto mostra: | << ][ PtPicch1 | v | >>| & [l
Coordinate Att. —  Coordinate Pt.—
* Le coordinate della posizione attuale. Nord || 14.437) | || 13.981]
Est || 11.270] ||| 11.313]
» Le coordinate della posizione del punto da picelnett Quot. || 15.965] | ([ 0.000]
La diff tral dinat Differenza
L[]

a differenza tra le coordinate. ord] e

- . . Est

» La precisione orizzontale e quella verticale. Quot| 15569

Precis. Vert. | 2.151| Precis. Or. 1.340

] Qf Vicino E‘p
Conferma Esci
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La paginaGrafica:

» Il funzionamento di questa pagina é praticamergatido alla

pagina grafica presente nella procedura di acqarszounti.

3 | )

* Nella parte inferiore sono mostrate le indicazios giungere al
punto da picchettare.

* Inoltre sono mostrate:
o delle linee che legano posizione di riferimentajtouda
picchettare e la posizione attuale misurata dal.GPS
0 dei cerchi posti attorno al punto da picchettare di
diametro dipendente dal valore di tolleranza imgiost

D.DaLin -0.018 D.SuLin 0.046 * In modalita di visualizzazione automatica, la vigtne via via
FE—‘ Qf - ﬁ' adattata in modo da mantenere visibili sia il putd@icchettare
My ||codomal Vi || ot che la posizione attuale.

* Quando la distanza col punto da picchettare sceottie una certa soglia, il punto viene portato al
centro dello schermo ed il fattore di zoom viersewia aumentato mano a mano che ci si avvicina.

La paginaRiferimento mostra:

m e La modalita di riferimento.

e Le indicazioni in base al riferimento scelto pediduare il
punto da picchettare. Le frecce disegnate a fiadaiovalori

npAm:
o
L<=]
+
~
-
—
(e}
2
=3
&
-
oo
oo
By
<0

[<< ][ Ptpicch1 | v [ >>] G |«

Riferimento numerici indicano la direzione in cui muoversi entéano di
colore dal rosso, al giallo e in fine al verde, manmano che ci
¥ 38011 8 si awvicina al punto da picchettare e in base tdleeranze
impostate nelle opzioni.
€m 41.727
e La bussola che indica: il Nord ( linea blu ), lasone del
@56_444 punto da picchettare rispetto alla posizione attunaisurata dal
ricevitore GPS ( linea verde ) e la direzione in cusi sta
% 16,715 muovendo ( linea rossa ).

@ Punto () Nord

R@ B e ‘ﬁ”f Lontano EEL' ->Nota : Queste indicazione sono aggiornate e attendgulo se ci si
- = sta effettivamente muovendo, mentre resterannaiatesse si & fermi.

* Sono possibili due possibilita di visualizzazioredla bussola:
o Punto:la linea verde viene ancorata all'asse vertiakdtte due si muovono man mano che
si cambia posizione.
o Nord: e la linea blu che viene ancorata all'asse végticame nelle normali bussole, mentre
sono le altre due a ruotare.

» Per arrivare al punto da picchettare, occorre nisowe una direzione tale che porti la linea roasa
coincidere con la verde.
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La pagineCentro mostra:

| << | PtPicch1 | v | >>| G [l

{} o0.015
> 0.032]
N

\ 0.035

s -0.034

\—/ Vicin ;
C:?l{ro Conferma ° Esci

La paginalinea mostra:

£/8) 947 |7 100%,1 [33%2 EX
|<< || PtPicch1 | V | >>| @L |.,,\()
rDistanza ortogonale [m] da ...

Iniz.Linea 56.250 Fin.Linea -45.523

rQuote [m]
Diff. Linea v -16.835

rPendenza Pt.Mis - Pt. Interp.

Percent. [%] -387.70

[
g E—‘ Qf Lontano f‘p
Linea Conferma Esci

Le indicazioni in base al riferimento scelto pediuduare il
punto da picchettare. Le frecce disegnate a fiadwovalori
numerici indicano la direzione in cui muoversi enbé&ano di
colore dal rosso, al giallo e in fine al verde manmano che ci
si avvicina al punto da picchettare

Una bolla per individuare con precisione il pungogicchettare.
La sfera colorata cambia da rossa a gialla e indiverde mano
a mano che ci si avvicina al punto da picchettaiadica la

posizione attuale misurata dal ricevitore GPS. @uoda sfera
entra completamente nel piccolo cerchio azzurroceatro del

disegno siamo esattamente sul punto da picchettare.

Sia le frecce che la sfera cambiano colore in la#laedistanza
dal punto da picchettare ma sempre in relazioreetalleranze
impostate nelle opzioni, cosi come la precisioriadmlla.

La distanza tra la posizione attuale proiettatdaslinea e
I'inizio della linea.

La distanza tra la posizione attuale proiettattadinea e la fine
della linea.

A scelta dell’'operatore la distanza a squadro drgdsizione
attuale e la linea o tra la posizione attuale euhto da
picchettare.

A scelta dell'operatore la differenza di quota l@aposizione
attuale e la linea o tra la posizione attuale quiata interpolata.

A scelta dell’operatore la pendenza tra la poziatigale e il
punto interpolato in percentuale o in gradi. Laltscdei valori
da mostrare avviene premendo sopra la relativadlaatietesto
con il pennino.

->Nota : Questa finestra viene mostrata solo se nellavitchettamento si € scelto di picchettare “Per

linea”

In tutte e cinque le pagine:

* Nella parte superiore della finestra viene visualia la barra dei comandi formata da:
0 Una casella di testo con il nome del punto da @ttehe.
0 | pulsanti “<<”, “>>" e “V" per scorrere la listaad punti da picchettare e per selezionare il
piu vicino alla posizione attuale.
o Il bottone Opzioni per accedere alla relativa pagin
o Il bottone Allarmi per accedere alla relativa pagin
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» La casella di testo colorata in fondo alla finegtidica con scritte diverse ( Lontano, Vicino e
Individuato) e colori diversi ( rosso, giallo e ge) la distanza dal punto da picchettare in bdae al
tolleranza impostata nelle opzioni.

* Premendo “Conferma” si passa al punto successevoe$a finestra “Opzioni” era stata selezionata

I'apposita opzione, le misurazioni effettuate sacesalvate come punto di dettaglio.

» Siesce dal picchettamento o dopo aver conferradtia punti selezionati per il picchettamento o
premendo il tasto “Esci” fino a tornare alla fimesniziale.

La finestraOpzioni mostra:
« lltipo di riferimento, ossia la posizione rispetita quale
saranno riferite le varie indicazioni (distanzerezioni)

§ [ 9+7 [ 100%,1 8859 FX| riportate nelle altre pagine.
r Tipo di riferimento
[Riferimento locale con GPS M » La sequenza in cui saranno proposti i punti dahattare via
via che saranno confermati.
rAltre opzioni » Latolleranza in metri. Questo valore sara utiliazdal
Sequenza : |Ordine di selezione M programma al fine di indicare o meno il raggiungitaeedel

punto e i vari gradi di lontananza.

Tolleranze [m] : [0.01 /0.1 /0.02

* L’opzione memorizza punto per salvare oppure nanki
Memorizza il punto E‘ conF:‘ermati P P PP P

» Come nella finestra di acquisizione sono presesittasti per:
salvare il file, impostare i parametri del’'anterenper attivare o
disattivare il dispositivo esterno per la corre2diTK.

(oK jk Annulla )

La finestraAllarmi mostra:

%9 | Mercurio
9+7 [ 100%,1 8849 FX

rQualita della soluzione ——— X X

fililie ]

Connessione

« E' del tutto identica a quella presente nella pioce di

Soluzione acquisizione punti ad eccezione del fatto che veaguoostrati
Aredte. B solo i valori per la modalita Real Time in quantoPost

Processing non é attivo in picchettamento.

Precis. Vert.

L oK J\_ Annulla j
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7 — Barra degli strumenti

Quando ¢ attiva la modalita GPS, sia nella visteegae di Mercurio che in tutte le pagine dellegedture di
acquisizione punti e di picchettamento, € sempséilé una Barra degli Strumenti o ToolBar. In gaes
barra sono mostrate quelle informazioni, ottenaferidevitore e dal palmare, che & sempre benedesuto
controllo, ossia:

—Wi= 0017 O
= 7= | 9+7 | 7 100%,1 || 0.028 V
» lllivello di carica della batteria del palmare.

« |l livello di carica della batteria del ricevitore.

* Il numero dei satelliti usati dal ricevitore pecdlcolo della posizione: GPS + GLONASS.
» La percentuale del segnale radio ed il ritardongie$saggio di correzione.
» La qualita della soluzione.

Premendo sopra l'icona o la scritta del livella@drica di una
delle due batterie, si aprira una finestra che radetmodo piu Palmare 100%

dettagliato i due livelli di carica. o
Ricevitore 80%

Premendo invece su un qualsiasi altro punto delteabapparira una finestra formata da cinque gagimne
mostrano i principali dati ottenuti dal ricevitote2 cinque pagine sono:

%9 | Mercurio

Posizione
Latitudine : 43° 36' 36.9233" N

* Pagina PosizioneMostra: Longitudine : ~ 13° 21' 57.5676" E

0 La posizione attuale che pud essere visualizzata o Quota Ells.: 66.846
Coordinate geografiche o in coordinate planari. @ |[Coord. Geogr] O Coord. Piane

o Altri dati relativi al calcolo della posizione : glita della Qualita: PD Fixed
soluzione, SQM, direzione, velocita e distanzaadall SQM (H,V): H:0.009,V:0.012

stazione base. Direzione - Velocita: 265° - 0.0051

Distanza Staz.base: 12.370 Km

(_ Chiudi )
Posiz. | Segnale | Info | Sky Plot | Varie [

« Pagina SegnalePer ogni satellite visto, vengono visualizzati:

o La qualita del segnale per le due frequenze (tdme

o Il tempo di tracciamento (barra ciano).

o Il numero del satellite su sfondo giallo se sitaati un GPS
o0 su sfondo rosso se si tratta di un GLONASS.

o Il numero € attraversato da una barra se il sielbn €
utilizzato per il calcolo della posizione.

| Posiz. | segnale | Info | Sky Plot | Varie [ |
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» Pagina Info.

0 In questa pagina vengono mostrate in forma numdeicg [N | az| Erfcapifr2]stg

CutOff = 5

( sateliti )

informazioni sui satelliti che vengono presentatearma
grafica nelle pagin&egnalee Sky Plot.

In particolare per ogni satellite viene mostratoPRN,
I'Azimuth, I'Elevazione e la qualita del segnale [@edue
frequenze.

Nell'ultima colonna a destra viene infine mostiatstato di
ogni singolo satellite.

G27
, G13
¥ R
& Go5

RO2
G19
R19
R13
G15
R12
G0 170 25 45
Go8 148 52 49

250 12
106 5
36

238 60
304 67
50 5
348
238
298
272

41
36
36
49
51
36
34
42
42
51

22
13
35
42
50
18
34
41
24
50
32
38

22
13
39
41
47

[55
[3
[3
[59=
(54
[3
[30—
(54
[55
(54
[59_|

&Y%

19
12
70

[54
<] 1] [ [»

| colori e la barra associati ad ogni satelliterf@ito stesso
significato che hanno nella pagiSagnale

( Chiudi )

| Posiz. | Segnale | Info | Sky Plot | Varie [ |

e Pagina Sky Plot.

0
volta celeste.
0
0
o Premendo sul bottone
iy indesiderati.
[ Posiz. l Segnale l Info | Sky Plot | Varie [

* Pagina Varie.Mostra:

(0]

(0]

L’orario e la data fornita dal ricevitore.

| satelliti totali visti e quelli usati per il caito della
posizione.

La qualita radio, il tipo di messaggio e a qualetapalel
ricevitore viene inviata la correzione (es. R in €
correzione RTCM nella porta C del ricevitore).

Il ritardo tra i messaggi per la correzione RTHI, mpporto
tra il numero di messaggi persi o con dati erratinreimero
di messaggi ricevulti.

calcol

La qualith della soluzione e il relativo

dell’ambiguita.

Viene mostrata la posizione che i satelliti occupaella
Viene mostrato I'angolo di CutOff riportato in fomdalla
pagina, e rappresentato graficamente dal conteerde.

| colori e la barra associati ad ogni satelliteriaio stesso
significato che hanno nella pagiSagnale

“Satelliti” comparira al fimasdi

“Selezione Satelliti” per attivare o disattivaresatelliti

Orario UTC:  15:17:32 15/03/2012
Satelliti totali: 10+7
Satelliti usati: 7+6
Qualita radio: 100 % - (Jin B)
Ritardo messaggio: 0-(0/ 2468)
Calcolo ambiguita: 0%
Qualita: PD Fixed
( Reset )
HDOP  PDOP  VDOP  GDOP
0.90 1.56 1.27 1.82
D ( Chiudi )
[ Posiz. l Segnale l Info l Sky PIot| Varie |—

| valori di HDOP, PDOP, VDOP e GDOP.

Il tasto Reset fa ripartire da capo il calcolo dglbsizione.
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8 - Calcolo orientamento GPS

Per orientamento di un gruppo GPS si intende lazivee di una serie di regole al fine di trasforenar
coordinate GPS (geografiche o geocentriche n&mstWGS84) in coordinate planimetriche (orizzoheli
altimetriche (verticali). | due tipi di trasformazie (orizzontale e verticale) saranno effettuathodo
indipendente 'uno dall'altro.

Orientamento orizzontale

Mercurio mette a disposizione dell'utente due megederali per calcolare la trasformazione da appd
alle coordinate GPS (WGSB84) al fine di trasformarleoordinate piane:

e Localizzazione
* Proiezione su mappa

Orientamento orizzontale: Localizzazione

Il metodo Localizzazione individua una trasformas@he consente di inquadrare una serie di puri iGP
un sistema di coordinate locali. Questo sistemagssere noto (se ne conosce la posizione di gbcunti)
oppure no (gli verra attribuita un'origine ed uientamento a scelta dell'utente).

Con questo metodo la trasformazione delle coordiaaviene in due fasi:

* La prima fase consiste in una trasformazione pmetne delle coordinate GPS su un piano locale
tangente all'ellissoide nel baricentro dei puntiazati per il calcolo dell'orientamento.
L'utente puo scegliere fra 2 tipi di trasformazione

0 TopocentricaiLa trasformazione avviene per roto-traslazionepdeti senza deformazione di
scala.

0 Stereograficain questo caso i punti vengono proiettati sul piatilizzando il punto opposto
sull'ellissoide come punto di proiezione.

* La seconda fase consiste in una trasformaziondase®D che converte le coordinate, calcolate
durante la fase 1, nelle coordinate locali desigdelRer determinare quest'ultimo tipo di
trasformazione occorre calcolare due parametregidzione delle coordinate, uno di scala e uno di
rotazione.

Il programma fornisce due metodi per impostare tijpasametri:

o Punti di controllo: Per utilizzare questo metodo occorre che siaasemti, nell'archivio dei
punti di orientamento, due o piu punti dei quak®@noscano le coordinate nel sistema di
riferimento locale (quello nel quale si voglionagformare tutti i punti). Questi punti devono
inoltre essere stati misurati come punti di deitaGIPS e codificati OR. La traslazione, la scala
e la rotazione vengono calcolate dal programmanetbdo dei minimi quadrati.

0 Calcolo.Questo metodo puo essere utilizzato sia per sisteali gia noti sia per sistemi ai
quali attribuire coordinate a piacere. | 2 parainthtiraslazione verranno calcolati in modo da
assegnare ad un punto misurato (o alla staziors kasoordinate di un punto di orientamento
(se il nome di quest'ultimo coincide col punto mé&a) o quelle inserite dall'operatore negli
appositi campi. Sempre l'operatore dovra poi insenalori per la scala e I'angolo di rotazione.
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La scelta del metodo di calcolo dei parametri dellaformazione 2D, prevista nella seconda fasmevi
effettata gia al momento della scelta del metodarigntamento orizzontale nell'apposita proceduidaja.
Sono infatti presentate due selezioni possibiliilp@etodo Localizzazione:

e Localizzazione: Punti di Controllo
* Localizzazione: Calcolo

La scelta invece della trasformazione prelimindg@ano locale tangente all'ellissoide, previsthangrima
fase, puo essere effettuate nelle apposite pagméagrocedura guidata mostra per effettuarddbtadella
Localizzazione. In queste pagine, premendo il Ib&tOpzioni, verra aperta una finestra ove si potra
scegliere fra trasformazione Topocentrica e proigziStereografica.

Nota: La proiezione Stereografica, essendo una proiezionforme, conserva gli angoli locali dopo aver
trasformato i dati. In pratica questo significa gtieangoli misurati sul terreno sono uguali a tjuelsurati
sulla mappa. Inoltre la scala viene distorta iniq@ymto in modo piu 0 meno uguale in tutte le doae.
Queste caratteristiche farebbero preferire qugstodi trasformazione per lavori misti GPS - Stagdotale.

Orientamento orizzontale: Proiezione su mappa

In questo caso la trasformazione delle coordinat& eseguita tramite la semplice proiezione deii jgun
rappresentazioni cartografiche standard.

Compito dell'utente sara quello di selezionarefgpresentazione cartografica desiderata (UTM WGS84,
UTM ED50 o Gauss-Boaga ed i relativi fusi).

Il programma fornisce i 7 parametri, che saranilzzdti per la trasformazione, per tutte le ragemazioni
selezionabili. Va tuttavia sottolineato che perrgoaiguarda la rappresentazione Gauss-Boaga vengon
forniti dei valori generici. Si consiglia di utilizare i valori calcolati per la zona in cui si opgrguanto
certamente forniscono risultati migliori.

| 7 parametri possono essere inseriti nell'appdisitstra che verra aperta premendo i bottoni “Aggi
Zona” o “Edit Zona Geografica” presenti nella pagRroiezione su mappa della procedura guidata di
orientamento.

Nel caso che le coordinate WGS84 fornite dal rimegi GPS non siano riferite a coordinate esatta del
stazione base, ma solo a coordinate approssimattpdi di proiezione su mappa sopra descritti non
forniscono risultati corretti. Per ovviare a quesimnveniente Mercurio mette a disposizione ueridte
fase di calcolo che consiste nel calcolare la eg@ne da apportare alle coordinate GPS prima ditefire la
trasformazione. Il calcolo della correzione puceesgatto nell'apposita pagina della proceduraajaidhe
apparira dopo aver selezionato la rappresentazianegrafica desiderata. Per effettuare il calcialita
correzione occorrera conoscere almeno un puntoidi conoscono le coordinate nel rappresentazione
cartografica scelta e del quale siano state misleatoordinate GPS.

Orientamento verticale

Mercurio mette a disposizione dell'utente tre megeterali per calcolare la trasformazione da appdi alle
coordinate GPS (WGS84) al fine di trasformarleadnrdinate altimetriche:

e Localizzazione
e Su Geoide
o Altezza Ellissoidale
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Orientamento verticale: Localizzazione

Il metodo Localizzazione individua una trasforma®ahe consente di trasformare una serie di puP8
un sistema di coordinate altimetriche locali. Qoesstema pud essere noto (se ne conosce la gualtadi
punti) oppure no (gli verra attribuita una quotaifdéirimento a scelta dell'utente).

Questo metodo di calcolo ha molte analogie conriigpondente metodo Localizzazione gia visto per
I'Orientamento orizzontale. Anche in questo casmsofatti possibili due selezioni per questo metod

0 Localizzazione: Punti di Controlld?er utilizzare questo metodo occorre che siaesanti,
nell'archivio dei punti di orientamento, uno o piinti dei quali si conoscano le quote nel
sistema di riferimento locale (quello nel qualeagliono trasformare tutti i punti). Questi punti
devono inoltre essere stati misurati come puntietiiaglio GPS e codificati QU.

Questo metodo prevede infine 2 ulteriori possibidit calcolo.

a

Media puntj viene calcolato il valore medio della differerirle quote dei punti di
orientamento e le altezze misurate dal ricevitdPSGull'ellissoide. Tale valore sara quindi
utilizzato per convertire I'altezza ellissoidalejimote nel sistema locale.

Per piano Si puo utilizzare sole se sono stati misuratiealn3 punti.

Viene innanzitutto applicata una trasformaziondimieare ai punti in modo identico a
quanto fatto per la localizzazione delle coordindtaari. Anche in questo caso puo essere
scelta una trasformazione Topocentrica 0 una paiezStereografica.

In base alle coordinate planari cosi trasformatalleddifferenza fra le quote dei punti di
orientamento e le altezze misurate dal ricevitoRSGull'ellissoide, viene calcolato, con il
metodo dei minimi quadrati, il piano migliore inagio di trasformare le coordinate GPS in
quote riferite ad un sistema altimetrico locale..

0 Localizzazione: CalcoldQuesto metodo ¢ in pratica identico al metodo lizzazione: Punti di
Controllo con modalita di calcolo per Media pubtunica differenza e che in questo caso viene
utilizzato un solo punto per il calcolo del valaigla differenza fra le quote dei punti di
orientamento e le altezze misurate dal ricevitdRSGull'ellissoide. Inoltre la quota del punto di
orientamento puo essere sostituita da un valoreessmdall'operatore al momento del calcolo.

Orientamento verticale: Su Geoide

Il calcolo della quota dei punti viene fatto utdéndo il Geoide EGM 96.

Orientamento verticale: Su Geoide

In questo caso il valore della quota viene semple@e posto uguale all'altezza misurata dal rioexiGPS

sull'ellissoide.
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9 - Metodi di acquisizione punti col GPS

Il programma mette a disposizione 3 metodi di taratgenerale per acquisire punti col GPS:

» Pt. Singolo
* Traiettoria
« Pt. Derivati

* Righe 4/5 Pregeo
Ognuno di questi metodi di carattere generale cenge metodi specifici.

Qualsiasi metodo venga usato, quando un punto @eqesito, il palmare emette un suono per confegma
la memorizzazione, mentre emettera un suono diverkoaso il punto sia rifiutato (es. fuori dai iliin

Se il ricevitore & configurato anche come Post&®ogni volta che inizi I'acquisizione, il puntrsa
anche registrato. Va tuttavia segnalato che naén taetodi sono compatibili con il Post Process.
Metodo Pt. Singolo

Questo metodo consente di acquisire un solo puliste@ta e comprende i seguenti metodi specifici:

0 Misura SingolaBasta premere il tasto Misura per acquisire iitptsingolo. Premere Esci per uscire
dall' acquisizione.

0 Media a seleziond’remendo sul tasto Inizio parte il conteggioalelboche e dei secondi che
passano, premendo Annulla I'acquisizione viene lEataumentre se si preme Fine il punto viene
acquisito.

0 Media automatica [ epocheRremendo sul tasto Inizio parte il conto allagsnia delle epoche
impostate nella casella di testo Intervallo, predeeAnnulla I'acquisizione viene annullata,
premendo Sospendi l'acquisizione viene interretfaremendo Riprendi viene ripresa. Il punto viene
acquisito al termine delle epoche.

0 Media automatica [ secondi@ome per la media ad epoche, solo che il cottaabescia viene
fatto sui secondi impostati nella casella di téstervallo.

0 Media automatica [ minutt JCome per la media ad epoche, solo che il cotda@vescia viene fatto
sui minuti impostati nella casella di testo Intéiva

In tutti i metodi a media, quando il punto vienguisito la sua posizione viene calcolata dividelado
somma della latitudine, della longitudine e dd#vazione, sommate ad ogni epoca, per il numequeste.

Vedere anche : Punto di Acquisizione, Opzioni dijéisizione, Grafica di Acquisizione.
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Metodo Traiettoria

Questo metodo di acquisire punti in successiomeexalli di tempo o di spazio. Comprende i seguenti
metodi specifici:

o A ntervalli di epochePremendo sul tasto Inizio parte il conto allagsnia delle epoche impostate
nella casella di testo Intervallo, premendo Fiaeduisizione viene terminata. Il punto viene
acquisito appena premuto il tasto Inizio e ogntarehe termina l'intervallo di epoche impostato.

o A ntervalli di tempo [ secondt Come l'acquisizione a intervalli di epoche, sdte il conto alla
rovescia viene fatto sui secondi impostati nellsetla di testo Intervallo.

o A ntervalli di tempo [ minuti ] Come l'acquisizione a intervalli di epoche, sthe il conto alla
rovescia viene fatto sui minuti impostati nellaetksdi testo Intervallo.

o A intervalli di distanza 2DCome l'acquisizione a intervalli di epoche, sbfaunto viene acquisito
dopo aver percorso la distanza impostata sulldlaati¢esto Intervallo.

o A ntervalli di distanza 3DCome l'acquisizione a intervalli di distanza 2Dlo che in questa
modalita nel calcolo della distanza viene consideaache l'eventuale dislivello.

In tutti i metodi a intervallo quando inizia I'adgizione compaiono altri due bottoni :

o Evento: Premendolo si acquisisce un punto singeaa bloccare o azzerare il conto alla rovescia
del metodo in uso, e senza incrementare il nomputab ma aggiungendo alla fine del nome
corrente per il nome la parola”_evento".

o Pt. Singolo : Premendolo viene bloccato il conta edvescia in corso, e si apre una finestra che
mostra :

= Nome : Il nome del punto, che & uguale a quelleasitiente presente nella pagina "Punto”. E'
editabile e se non viene modificato il programmabtyementa dopo aver acquisito il punto.

= Descrizione : La descrizione del punto, che e waajuella attualmente presente nella pagina
"Punto". E' editabile, ma puo anche essere scalla lista che compare premendo la freccia alla
fine dalla casella di testo.

= Sono presenti anche tre pulsanti :
o Acquisisci : Memorizza il punto e ritorna alla soinata precedente.
o Annulla: Chiude la finestra e ritorna alla schetanarecedente.
o Note : Permette di inserire delle note, fare uegi® e/o inserire delle opzioni del punto.

* In ogni caso, quando si esce dalla finestra, coepamessaggio che informa Il'utente di
premere OK per riattivare il conto alla rovesci@peendere l'acquisizione.
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Metodo Pt. Derivati

Questo metodo consente di acquisire un punto derdawun calcolo eseguito su altri punti acquisiti
precedentemente. Comprende i seguenti metodi gpecif

o Pt. per triangolazion€Come l'acquisizione a intervalli di epoche, sthhe una volta acquisito il
punto compare una finestra in cui bisogna inserire

= Ladistanza in metri tra il punto da misurare ellguappena acquisito.
= L'eventuale dislivello in metri tra il punto da mrare e quello appena acquisito.
= Premere OK per memorizzare i dati o Annulla pendlare I'operazione e cancellare il punto.

Quando i punti acquisiti sono almeno due, bastanere il tasto “Calcola”, ed il programma crea
automaticamente due o piu punti che soddisfanddarminserite. Verra quindi mostrata la vista
grafica dove si dovra scegliere il punto da menzaiie tra quelli calcolati dal programma, o
cancellarli tutti e annullare I'operazione premetidasto “Annulla”.

o Allineamento 2pt.Come l'acquisizione a intervalli di epoche, sthe una volta acquisito il secondo
punto compare una finestra in cui bisogna inserire

= Ladistanza in metri tra il punto da misurare ellgugppena acquisito.

= L'eventuale dislivello in metri tra il punto da miare e quello appena acquisito.

= |’eventuale distanza a squadro tra il punto da raigue la retta formata dai due punti appena
acquisiti.

= Premere OK per memorizzare i dati o Annulla peudlare I'operazione e cancellare il punto.

Verra quindi mostrata automaticamente la vistaicgatiove si potra scegliere se memorizzare il
punto calcolato dal programma premendo il tastoc&ia”, o rifiutarlo e quindi cancellarlo
premendo il tasto “Annulla”.

0 Intersezione 2 All.Come l'acquisizione a intervalli di epoche, sthe una volta acquisito il quarto
punto compare una finestra in cui bisogna inserire

= L'eventuale dislivello in metri tra il punto da mrare e quello appena acquisito.
= Premere OK per memorizzare i dati o Annulla pewudlare I'operazione e cancellare il punto.

Verra quindi mostrata automaticamente la vistaicgatiove si potra scegliere se memorizzare il
punto calcolato dal programma premendo il tastoc®@”, o rifiutarlo e quindi cancellarlo
premendo il tasto “Annulla”.

Metodo Righe 4/5 Pregeo

Questo metodo consente di acquisire oltre a ddi dudettaglio, anche delle righe di tipo 4 e Bizzate da
Pregeo.

Il procedimento € identico a quello descritto irqadenza per i punti derivati. L'unica cosa darene
presente & che i primi due punti memorizzati veroautilizzati per creare 'allineamento e quindrilga 4,
mentre il punto calcolato dal programma verra datoalla riga 5.

Le righe 4 e 5 verranno create solo ed esclusiversansi accettano i punti calcolati dal programma,
altrimenti se si annulla la procedura, o si rifilifaunto, non verra creata nessuna riga.
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