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1 - Inizializzazione del progetto

Il modulo “Motorizzato” prevede tutte quelle funmicextra per utilizzare Mercurio con uno strumento
motorizzato. Attualmente Mercurio supporta i sediutoi di collegamento con le Stazioni motorizzate

1. Connessione diretta ( Via Cavo ) con le stazioni :
Topocon DS, PS, MS, QS, IS
Sokkia DX, SX, NET, SRX
Topcon Gpt 9000
Topcon Gts 800 — Gpt 8000
Topcon AP-L1
Leica TCR 1100
Trimble 5600

2. Connessione remota tramite infrarosso :
RC5 con Topcon PS
RC4 con Topcon QS, IS e Gpt9000
RC5 con Sokkia SX
RC con Sokkia SRX
RC3 con Topcon Gpt 9000
RC2 0 RC3 con Topcon Gts 800 — Gpt 8000

3. Connessione remota tramite radio modem o bluetooth
Long Link con Topcon DS e PS
Long Link con Sokkia DX e SX
Radio Modem con Topcon Gpt 9000
Radio Modem con Topcon Gts 800 — Gpt 8000
Radio Modem con Topcon AP-L1

Quando si seleziona uno strumento remoto Mercunaibna in modalita Mono-operatore.
- Nota:_E’ possibile settare la gestione del tilt dei vatiumenti premendo il pulsante Parametri. Si

ricorda _che non utilizzando correzioni di tilt selecizzano le operazioni di misura dello strumento,
soprattutto nel caso di scansione di sezioni o0 aree

Nel menu Strumenti della vista principale sarantiveale seguenti voci:

i 4|8 © A|@ =ofl@errontofla+p

e Le voci Gialle sono quelle attive selezionando una
connessione remota ( RC2, RC3 o Radio Modem).

Orienta Misura

e Le voci Rosse sono quelle attive selezionando una
connessione diretta.

Calcolo perimetri e aree

Picchet|

Tracciamento
Stop Tracciamento

Scansione Sezione
Scansione Area

Archivl  Informazioni sul programma

File Conf|Strum
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2 — Utilizzo Mono-operatore tramite RC2, RC3 0 Radi 0 Modem

Y

Per poter eseguire delle misurazioni in modalitanMoperatore &€ necessario che lo strumento sia
allineato con il prisma. Lo strumento dovra quiaddare alla ricerca del prisma e una volta trol@to
seguira automaticamente (Tracciamento). L'RC2 oCBRsono piu avvantaggiati rispetto al Radio
Modem nella ricerca del prisma in quanto captandidezione in cui effettuare la ricerca attraveilso
segnale infrarosso. Nel caso del Radio Modem, iwved'utente che deve stabilire sia una direzicime

un area su cui effettuare la ricerca. In Mercuritracciamento pud essere gestito tramite i puisant

-@ Avwvia la collimazione.

P
+((O Pronto | Attiva il tracciamento cercando il prisma e aggandblo.
N

Y
. Xl
}KO SEQI..IE Interrompe il tracciamento.
2t T

Questi pulsanti sono presente nella barra deglivanti visibile in tutte le viste del programma al@
finestre di acquisizione e di picchettamento.

J Attiva la ricerca dellRC2, RC3 o del Radio Modembase al profilo che si sta utilizzando.
5/ Equivale a premere il pulsante sul trasmettitor/RC3.

Questo pulsante si trova sulle pagine di acquiseie picchettamento nella pagina della vista
grafica. Una volta premuto € infatti necessaridizztire il cursore del CAD per definire la
direzione di ricerca.

K4

Questo pulsante si trova sulle pagine di acquis&ie picchettamento nella pagina della vista
GPS. Una volta premuto infatti sara utilizzata t¢esipione del ricevitore GPS per definire la
direzione di ricerca.

S
it

—

z

%

Oltre a questi due pulsanti si puo attivare o not@pere il tracciamento dal menu Strumenti deliavi
principale tramite le apposite voci. Nel caso @dfivazione da menu per il Radio Modem la direzidne
ricerca sara quella attuale della stazione.

- Nota: Questi pulsanti non saranno mai tutti attivi conpgraneamente _ma_cambieranno 0 _non
saranno visibili in base alla pagina in cui ci tiamo e al tipo di strumento utilizzato.
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3 — Utilita aggiuntive nell’uso delle stazioni tota li motorizzate

In Mercurio sono state aggiunte funzionalita exélative all'uso del motorizzato al fine di velozéze il
lavoro di rilievo. Selezionando uno strumento miaizato si possono abilitare i seguenti pulsanti:

Questo pulsante si trova nelle pagine di picchattedm Premendolo la stazione puntera verso
il punto da picchettare.

' “ Questo pulsante si trova nella finestra di oriemtaim della stazione. Quando si esegue
Q I'orientamento per calcolo, appena si inseriscanauimero di punti sufficienti comparira
questo pulsante. Questo pulsante pud essere at{iv@tando € colorato ) o disattivato ( in
grigio ) dall'utente. Se attivato, all'inserimentio un nuovo punto di orientamento la stazione
puntera al punto da inserire secondo I'orientameatcolato.

4 — Scansione di una sezione

La funzione di scansione di una sezione permetsecguisire delle misure linearmente, relative ad un
certa superficie orizzontalmente o verticalmenteosdo una certa cadenza. Per svolgere questa
operazione innanzitutto bisogna seguire i segyessi:

1. Selezionare uno strumento motorizzato
2. Attivare sullo strumento la modalita “Senza Prisma”
3. Assicurarsi che la distanza tra strumento e supenfispetti i limiti dell’'apparecchiatura

Una volta eseguiti questi passi selezionare sulingetendina della vista principale la voce “Scamsio
Sezione” e si aprira la finestra qui sotto.

In questa finestra si possono impostare i segupatametri di m
scansione:

r Tipo Scansione

. . . . Direzione |Orizzontale v|
 Ladirezione e la modalita di scansione da effettua
Modalita |Altezza in quota v|
* |l tipo di passo tra le varie misurazione (Angolarein | Tipo diStep
dlStanza)- @ Angolare (O In Distanza

Toll.
Annulla
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Premendo il pulsante “>>" si aprira la seguentedira.

r Sezione Orizzontale
- Angolo Oriz.(Gon)

Ang.Iniz.*: |78.245 (Misura* )

Ang.Fine: 54.981 ( Misura )

- Quota (m)

- Step Ang (Gon)

* |l punto iniziale e finale della sezione da miserar
* |l passo con cui progredire nella misurazione de#zone.

e E in una finestra successiva anche il numero eid@antza
delle sezioni parallele a destra e a sinistra

Premendo invece il pulsante “Tolleranze” si puoirded una
maggiore o0 minore precisione della scansione dadzone con i
relativi vantaggi e svantaggi nella tempistica’'dpkrazione.

CAnnuIIa) C << )C >> )

Premendo il pulsante “>>" si passera alla finesua a fianco che
permette di creare se necessario delle sezioniiglara quella sceltaj
ed eseguire la scansione anche su queste.

Inserire il numero di sezioni superiori o inferiata creare e la
distanza tra loro; se non ci sono sezioni paratlelereare impostare
come numero 0.

Inseriti tutti i parametri, premendo il pulsante>">si passera alla
finestra di scansione vera e propria.

Per iniziare la scansione premere il pulsante “S¢aQuest’ultimo
si disattivera e una volta finita la scansione pmemsul pulsante
“Fine” per memarizzare i punti battuti allinterndel libretto di

r Sezioni Parallele
- Superiore

N°:

I

Dist: 0.75

r Sezioni Parallele

- Inferiore

N°:

II

Dist: 1.2

campagna. Durante la scansione €& possibile anadl@perazione
premendo il pulsante “Termina”.

CAnnuIIa) C << )(

=2 )

Sezione Principale

[ango  Jangv  [pistin,
<% 360.0001 595194  3.259
<% 364.9999 385921  2.358
% 3655394 10.8861  1.969
& 369.5699  9.4258

(Scans. )( Centra )( Misura )(Elimina)

Princ. |

CAnnuIIa) C << )C Fine )

Ogni punto battuto sara visualizzato nella listdladénestra con a
fianco una stellina di colore rosso, giallo o verdferde quando la
misurazione del punto rientra nelle tolleranze ifitapgialla quando
la misurazione non ¢ in tolleranza e rossa quamtiosh é riuscito a
misurare il punto.

Ad ogni modo, una volta finita la scansione, € flesselezionare
ogni punto misurato, ed eseguire le seguenti operazramite i
pulsanti omonimi:

» Centra il punto. La stazione si dirigera versauihip battuto.

e Misura il punto. Si pud effettuare una misurazion@nuale
del punto.

* Elimina il punto. Elimina il punto dalla lista e lheventuale
memorizzazione all'interno del libretto di campagna
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5 — Scansione di un’area

La funzione di scansione di un’area permette duesieg delle misure su una sezione definita di ceréa
superficie secondo una certa cadenza orizzontalertecale. Per svolgere questa operazione bisogna
impostare lo strumento ed il progetto come spiegetoedentemente nella scansione di sezione.

Una volta eseguiti questi passi selezionare sulinzetendina della vista principale la voce “Scamsio
Area”. Si aprira la seguente finestra:

E’ possibile settare il tipo di passo tra una naseif’altra e il relativo [ECIIEENS
valore in orizzontale e in verticale. “Step

@ Angoli (Gon) O Distanza( m )

Premendo invece il pulsante Tolleranze si puo defimna maggiore
0 minore precisione della scansione dell’area c@taitivi vantaggi e || Crizzontale : 5

svantaggi nella tempistica dell'operazione. Verticale -

E’ inoltre possibile definire il metodo con cui §imita I'area
misurabile. Puo avvenire, infatti, tramite due p@rRettangolare ), o
pit ( Perimetro ). Tuttavia la delimitazione di eteamite perimetro €
ancora in fase di sviluppo e quindi rimandata a sgiri O Da Perimetro
aggiornamenti.

r Tipo di area

(@ Rettangolare

Settati tutti i vari parametri premendo OK si paasalla finestra di
definizione piano. ( 1ol ) ( ok )( Annula )

m In questa finestra si devono definire i vertici @maranno a creare |l
piano su cui verra proiettata I'area da scansionare

r Vertice A— Vertice B—  Vertice C—

Ang.O: Ang.O: Ang.O: . N . . . .

|7§609 | |2195279 Ik 2 | Premendo sulla casella di spunta & possibile attivadisattivare
: : I'opzione per creare un piano verticale utilizzasdé due punti.

Ang.V: Ang.V: Ang.V:

772904 ||| |g54412_||[] /| Una volta definiti i vertici del piano premendo Giona si passera
Dist.In: Dist.In: Dist.In: alla finestra di delimitazione area.

la610  |||[s.530 ||| |

C s Ol ) M_ Ora e sufficiente fare le misurazioni dei due puitivertice del

= = (O rettangolo premendo i corrispettivi pulsanti Misura

Su 2 punti.

rPrimo Vertice

. . . . < . . || Ang. Orizzontale : |7.5609
Una volta inseriti i dati premendo OK si passena dihestra di _
. L . .. . Ang. Verticale : 77.2904
scansione area molto simile a quella di scansiezese illustrata
precedentemente.

\: Misura

. . . . Lo . . rSecondo Vertice
Per il funzionamento di quest'ultima si rimandafatti al capitolo | ang. orizzontale : [21.5284

precedente “Scansione Sezione” in quanto il fureoento € il |\ vercae: [e5.3823
medesimo.

\: Misura )

( ok )\ Annulla j
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